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ISTRUZIONI PLC PER PC100N / NEXUS /LYNX/VEGA 
 
Tutte le istruzioni di scrittura e tutte le funzioni, sono condizionate dal risultato 
logico delle reti. 
Fanno eccezione le seguenti funzioni :end, endp, ret, nop. 
 
Operandi 
 
# = valore immediato o costante in decimale  
#h= valore immediato o costante in esadecimale 
i = Input 
o = output 
m = relè interni, memorie speciali, memorie assi. 
t = timer 
c = counter 
r = shift register 
s = step  (non disponibile per VEGA) 
b = byte nell'area data register 
w = word nell'area data register 
d = double-word nell' area data register 
Ab = byte visto in modo assoluto nell'intera area di memoria 
Aw = word vista in modo assoluto nell'intera area di memoria 
saxxx = parametro delle schede attive a 3 bytes. 
fb = byte nell'area far 
fw = word nell'area far 
fd = double-word nell'area far 
@w = puntatore a word o puntatore a bit per istruzioni I/O generiche 
@d = puntatore a double word 
   
Istruzioni I/O generiche 
ld i, o, m, t, c, r, s  @w     -| |-  
ldc i, o, m, t, c, r, s  @w  -|/|-  
and i, o, m, t, c, r, s  @w       -| |- 
andc i, o, m, t, c, r, s  @w  -|/|- 
or i, o, m, t, c, r, s  @w      -| |- 
orc i, o, m, t, c, r, s  @w  -|/|- 
xor i, o, m, t, c, r, s  @w   
xnor i, o, m, t, c, r, s  @w   
sto o, m  @w         -( )- 
set o, m @w         -(S)- 
res o, m @w         -(R)- 
      
andld (reti complesse)          
orld      
 
Fronti 
re (fronte positivo)  -[re]-        and    i0.1 
fe (fronte negativo)  -[fe]-       re 
                  sto    o0.0 
 



Istruzioni PLC  Nexus / Lynx/ Vega   
    

 3 di 14

 
Timer 
 
tset n,t    ---[T  ]---   n = Numero timer (0,127) 

     t1     t = #, w (valore tempo a 16 bit) 
     #50    es.   

Ld   i0.0     
                       tset   1,#50   ;set timer1 = 0.50s    
       
Counter 
 
set contatore up:   -[C-UP]--[   ]-  es. contatore up con preset = 100 e 
cuset n, preset, load   Cx     load  valore iniziale = 0 
      #100   #0        ld     i0.0    ;bit di reset/load 
set contatore down:   (ck) --[   ]-       ld     i0.1    ;bit di clock 
cdset n, preset, load          cuset  1,#100,#0 
 
dove n = indice contatore da 0 a 127 
 preset = conteggio da raggiungere a 16 bit (#, w) 
 load = valore iniziale a 16 bit (#, w) 
 
Step  (NON DISPONIBILE PER APPARATO VEGA) 
 
sset n,#nbit  (predisposizione)  dove n = indice registro di step da 0 a 15 
                                     nbit = dimensione del registro in bit(max 128) 
 
spr sn,#nbit   (reset registro)   dove sn = registro di step da s0 a s15   
           nbit = bit di partenza dopo il reset 
        es.: spr s0,#5  
 
spr sn     (reset registro)   dove sn = registro di step da s0 a s15 
                                           reset totale e partenza al 1^ bit   
        se lo step è sull’ultimo passo.  
step bit       (sviluppo)       
       
  
      --| |-----[STEP]-     ld i0.0 ;Predispone lo step-register 
       i0.0      s0     sset 0,#20 ;usa 20 bit da s0.0 a s0.19     
        #20       

...        ... 
      --| |--------( )-     ld m0.0  
       m0.0  s0.0      step s0.0 
                          
      --| |--------( )-     ld m1.0 
       m1.0  s0.1      step s0.1 
      ...         ... 
      --| |--------( )-     ld m19.0 
      m19.0  s0.19      step s0.19 
      ...       ...  
      --| |--------( )-     ld  i0.0       
       i0.0  spr s0         spr     s0 
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Shift Register        
         
rset n,#nbit  (Dato) -[SFR]-     es.  ld     i0.0    ;Dato 
                             R0           ld     i0.1    ;Reset 
           #8           ld     i0.2    ;Clock 
     (reset) -[   ]-      sfr    0,#8    :reg.0, 8 bit 
   (clock) -[   ]- 
 
dove n = indice shift register da 0 a 15         
      nbit = numero bit dello shift register (8,16,24,32,...256; multiplo di 8) 
 
Operazioni aritmetiche 
 
addi op1,op2,op3   dove   op1 = 1^ operando (#, w, d) 
addd op1,op2,op3          op2 = 2^ operando (#, w, d) 
addr op1,op2,op3          op3 = risultato (w, d) 
 
subi op1,op2,op3   il suffisso 
subd op1,op2,op3   i sta per operazione tra interi (16 bit) 
subr op1,op2,op3   d sta per operazione tra long  (32 bit) 
     r sta per operazioni tra float (32 bit) 
muli op1,op2,op3 
muld op1,op2,op3   es.   ld    i0.0    ;Abilita somma 
mulr op1,op2,op3         addi  w0,#1,w0 
 
divi op1,op2,op3    -[  ]-[  ]-[  ]-[  ]-  
divd op1,op2,op3    addi op1  op2  op3 
divr op1,op2,op3     w0   #1   w0 
 
inc op1    Incremento/Decremento 
dec op1     op1 = operando a 16 bit (Aw, w) 
 
Operazioni di conversione tramite fattore  
 
xfatt op1,op2,op3   Esegue op3=(op1*op2)/1000000 
dfatt op1,op2,op3   Esegue op3=(1000000*op1)/op2) 
     op1 = sorgente (d, @w, saxxx) 
     op2 = moltiplicatore (d, #, saxxx) 
     op3 = destinazione (d, @w, saxxx) 
 
Operazioni booleane (solo operandi a 16 bit) 
 
andw op1,op2,op3   dove   op1 = 1^ operando (#, Aw, w) 
orw op1,op2,op3          op2 = 2^ operando (#, Aw, w) 
xorw op1,op2,op3          op3 = risultato (Aw, w)  
not op1,op2 
 
es.    -[  ]-[  ]-[  ]-[  ]-   ld    i0.0    ;Abilita AND 
        andw op1  op2  op3   andw  w0,#10h,w2 
         w0  #10h  w2     
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Operazioni di confronto fra interi 
 
 =i  op1,op2,op3 uguale  dove  op1,op2 = operando (#, w) 
<>i op1,op2,op3 diverso     op3 = risultato oX.X, mX.X  
 >i  op1,op2,op3 maggiore   
 <i  op1,op2,op3  minore   

es.  ld    i0.0    ;Abilita confronto 
                     >i    w0, #100, o0.3 

      
-[  ]-[  ]-[  ]—[ ]- 
>i   op1  op2  op3 

                                          w0   #100 o0.3 
 
Operazioni di confronto fra long 
 
 =d  op1,op2,op3 uguale  dove  op1,op2 = operando (#, d) 
<>d  op1,op2,op3 diverso     op3 = risultato oX.X, mX.X  
 >d  op1,op2,op3 maggiore   
 <d  op1,op2,op3  minore  es.  ld    i0.0    ;Abilita confronto 
                     >i    d0, #100, o0.3 

      
-[  ]-[  ]-[  ]—[ ]- 
>d   op1  op2  op3 

                                          d0   #100 o0.3 
 
 Operazioni di confronto fra float 
 
 =r  op1,op2,op3 uguale  dove  op1,op2 = operando (#, d) 
<>r  op1,op2,op3 diverso     op3 = risultato oX.X, mX.X  
 >r  op1,op2,op3 maggiore   
 <r  op1,op2,op3  minore  es.  ld    i0.0    ;Abilita confronto 
                     >d    d0, #100, o0.3 

      
-[  ]-[  ]-[  ]—[ ]- 
>d   op1  op2  op3 

                                          d0   #100 o0.3 
 
N.B. L’operando 3, in tutte le istruzioni di confronto, è attivato da una istruzione 
equivalente allo sto.  
                                               
Salti 
 
jmp label     es.   ld    i0.0    ;Abilita salto 
             -[JMP]-        jmp   label1 
                   label1      
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Operazioni di conversione 
 
itod op1,op2     (int to long)       op1 = valore da convertire (#, w, d) 
dtoi op1,op2     (long to int)       op2 = valore convertito (w, d) 
dtor op1,op2     (long to float) 
rtod op1,op2     (float to long)   es.   ld    i0.0    ;Abilita conversione 
                                          dtor  #100,d0 
 
                                        -[   ]--[   ]--[   ]- 
                                          dtor   op1    op2 
                                          #100   d0 
 
bcdbin  op1,op2     (BCD to BIN)          op1 = valore da convertire (#, Aw, w) 
binbcd  op1,op2     (BIN to BCD)          op2 = valore convertito (Aw, w) 
                                              
Operazioni di shift (operandi a 16 bit) 
 
shl op1,#nbit    (shift left)  op1 = valore da shiftare (Aw, w) 
shr op1,#nbit    (shift right)          nbit = numero bit shift (da 1 a 16) 
 
Operazioni di rotazione con carry (operandi a 16 bit) 
 
rol op1,#nbit    (rotate left)  op1 = valore da shiftare (Aw, w) 
ror op1,#nbit    (rotate right)         nbit = numero bit rotazione (da 1 a 16) 
 
Operazioni di trasferimento e assegnazione 
 
movb op1,op2      op1 = #, Ab, b, @w   op2 = Ab, b, @w     
movw op1,op2      op1 = #, Aw, w, @w   op2 = Aw, w, @w     
movd op1,op2      op1 = #, d, @w       op2 = d, @w     
movr op1,op2  op1 = #              op2 = d, @w   (assegna un valore reale) 
 
movn    op1,op2,#nbit  op1, op2 = Ab, start-bit   nbit da 1 a 128 
 
setn start-bit,#nbit,#valore     dove start-bit = indirizzo bit di partenza 
                                       nbit = numero bit da settare/resettare 
                                       valore = 0, 1  
 
setb start-byte,#nbyte,#valore   dove start-byte = indirizzo byte di partenza (Ab) 
                                           nbyte = numero byte da sovrascrivere 
                                           valore = 0 -:- 255 
 
codici speciali: s a nnn    dove s = indice scheda o gruppo (da 1 a 2) 
         a = fisso 
             nnn = indirizzo registro a tre cifre(da 000 a 216) 
 
 
Operazioni di trasferimento FAR   
 
movfb op1,op2      op1 = b, fb, @w, @d   op2 = b, fb, @w, @d     
movfw op1,op2      op1 = w, fb, @w, @d   op2 = w, fw, @w, @d     
movfd op1,op2      op1 = d, fd, @w, @d   op2 = d, fd, @w, @d 
copyfb s, d, #n         s = sorgente dati:  b, fb 
    d = destinazione dati:  b, fb 
                        #n = numero bytes da copiare (da 1 a 4096) 
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Chiamata di funzione 
 
Call nome    nome = nome della funzione(max 6 caratt.) 

NOTA: La funzione chiamata va definita 
nel modulo funzioni. 

Ret     Ritorno da una funzione 
     NOTA: Una funzione deve sempre terminare con Ret 
 
Interruzioni 
 
Int n     n = 0,1,2,3  (per VEGA n = 0,1) 
     Seleziona uno dei canali di interruzione  
Int all     Seleziona tutti i canali di interruzione 
 
Ei n     n = 0,1,2,3  (per VEGA n = 0,1) 
     Abilita uno dei canali di interruzione 
Ei all    Abilita tutti i canali di interruzione 
 
Di n     n = 0,1,2,3  (per VEGA n = 0,1) 
     Disabilita uno dei canali di interruzione 
Di all    Disabilita tutti i canali di interruzione 
 
ATTENZIONE: In caso di utilizzo della tacca di zero dell’asse 1 gruppo 1, la  
  gestione degli interrupts viene sospesa dopo la lettura dell’ingresso 
  F.C.Z. (o1.9), e ripristinata dopo la lettura della tacca di zero. 
 
 
 
 
Nop     Nessuna operazione. Il microprocessore esegue 
     un’istruzione nop. 
 
RTask nome    chiamata di una funzione eseguita in multitasking 
     in modo asincrono rispetto alla scansione PLC. 
     Nome = nome della funzione(max 6 caratt.) 

NOTA: La funzione chiamata va definita 
nel modulo funzioni e conclusa con l’istruzione RET. 

 
RTask #n    chiamata di una funzione eseguita in multitasking 
     Scritta in linguaggio evoluto. 
     #n numero della task chiamata; n = da 0 a 9 
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Protocollo seriale PLC 
 
Costante stringa  
 
   label,"ssssssssssss"  
   Lunghezza max. 255 caratteri con terminatore "nullo" determinato  
   dal compilatore. Max. numero di caratteri totale 2048. 
 
Istruzione conversione numero -> stringa con segno 
    
   binasc s, d  s = sorgente valore numerico b, w, d 
    d = inizio stringa byte b, (10 bytes fissi). 
        Es. binasc w50, b20   
 
Istruzione conversione stringa -> numero  con segno 
    
   ascbin s, d  s = inizio stringa byte b 
       d = valore numerico in double word d  
    Es. ascbin b34, d7 
 
Istruzione conversione numero binario -> stringa esadecimale 
    
   binhex s, d  s = sorgente valore numerico b 
    d = inizio stringa byte b, (2 bytes fissi). 
        Es. binhex b50, b20   
 
Istruzione conversione stringa esadecimale -> numero binario 
    
   hexbin s, d  s = inizio stringa byte b 
       d = valore numerico in byte b  
    Es. hexbin b34, b7 
 
Istruzione concatenamento stringa 
    
   strcpy s, d, n  s = label (stringa costante) 
    d = inizio stringa destinazione byte b 
    n = numero caratteri da copiare 
            n deve essere nel range da 0 a 255 
            se = 0 copia tutta la stringa 
       Es. strcpy frase3, b10, #45      
      
 
 
Istruzione trasmetti stringa 
    
   copyb s, d, n  s = inizio buffer sorgente byte b 
    d = buffer BTX specializzato per la trasmissione 
    n = numero caratteri da copiare 
            n deve essere nel range da 1 a 255 
 
   Questa istruzione deve essere condizionata da un bit definito nello special 
   function register, che indica lo svuotamento del buffer di trasmissione.   
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Istruzione ricevi stringa        
     
   copyb s, d, #  s = buffer BRX specializzato per la ricezione 
    d = inzio buffer destinazione byte b 
    # = numero caratteri da copiare 
                  # deve essere nel range da 1 a 255 
 
   Questa istruzione deve essere condizionata da un bit definito nello special 
   function register, che indica l'avvenuta ricezione di un numero di caratteri 
   specificati dall'istruzione setbrx.   
 
Istruzione ricevi numero caratteri         
     
   setbrx c,#  c = carattere da individuare in ricezione e 
                            che genera un interrupt. 
              # = numero caratteri da ricevere 
                  # deve essere nel range da 1 a 255 
 
   Se c = 0 è generato un interrupt dopo la ricezione di # caratteri. 
   Il riconoscimento del carattere c deve posizionare il puntatore di ricezione 
   sul primo byte di BRX.  
      
Istruzione azzera buffer BRX        
     
   clrbrx     Azzera il buffer di ricezione         
 
Istruzione setta seriale 
 
   setcom B, p, b, s B = baud rate (1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400) 
    p = parità (no, pari, dispari) 
    b = bit (7, 8) 
    s = bit di stop (1, 2) 
    
 
Istruzione link stazione 
 
   linkrd #id, s, d, # #id = codice identificativo stazione da leggere 
      s = sorgente della stazione da leggere  
          (vedi mappa memoria PLC) 
      d = destinazione  
      # = Numero word da leggere (max 8) 
 
 
   linkwr #id, s, d, # #id = codice identificativo stazione da scrivere  
      s = sorgente   
      d = destinazione della stazione da scrivere  
     (vedi mappa memoria PLC) 
      # = Numero word da scrivere (max 8) 
 
   linkid #       # = identificativo della stazione  
 
N.B. 
E’ possibile inserire un massimo di 7 istruzioni “linkwr” e 7 istruzioni “linkrd” in un 
programma PLC. 
linkwr, linkrd impostano la stazione come MASTER. 
linkid imposta la stazione come SLAVE. 
 
Indirizzamento ASSI 
Corrispondenza bit di input degli assi con profilo 
 
Assi 1 2 3 4  
 
 i1.0  i1.8 i2.0 i2.8  direzione 
 i1.1  i1.9 i2.1 i2.9  errore ricerca tacca 0 
 i1.2  i1.10 i2.2  i2.10  ok tolleranza impulsivo 
 i1.3  i1.11 i2.3 i2.11  ok presegnale stabile 
 i1.4  i1.12 i2.4 i2.12  fine corsa positivo 
 i1.5  i1.13 i2.5 i2.13  fine corsa negativo 
 i1.6  i1.14 i2.6 i2.14  ricerca tacca ok 
 i1.7  i1.15 i2.7 i2.15  errore inseguimento 



Istruzioni PLC  Nexus / Lynx/ Vega   
    

 10 di 14

 
Corrispondenza bit di output degli assi con profilo 
 
Assi 1 2 3 4  
 
 o1.0  o1.8 o2.0 o2.8  load reg. conteggio 
 o1.1  o1.9 o2.1 o2.9  micro di sincronismo tacca 
 o1.2  o1.10 o2.2  o2.10  reset reg. conteggio 
 o1.3  o1.11 o2.3 o2.11  start asse 
 o1.4  o1.12 o2.4 o2.12  abilitazione uscita analogica 
 o1.5  o1.13 o2.5 o2.13  manuale avanti 
 o1.6  o1.14 o2.6 o2.14  manuale indietro 
 o1.7  o1.15 o2.7 o2.15  start ricerca tacca 0 
  
Corrispondenza bit memorie input degli assi con profilo 
 
Assi 1 - 2    3 - 4       
      m40.0, Ab144, Aw72 m41.0, Ab146, Aw73  Dati persi 
 m40.1    m41.1     Errore posizione 0 
 m40.2    m41.2     Errore posizione 1 
 
Corrispondenza bit memorie output degli assi con profilo 
 
Assi 1 - 2    3 - 4  
      m40.8, Ab145, Aw72 m41.8, Ab147, Aw73  Reset Errori 
 m40.9    m41.9     Abilitazione diretta DAC 0  
 m40.10   m41.10    Abilitazione diretta DAC 1 
 m40.11   m41.11    Preset istantaneo nel PID0(SYNC0) 
 m40.12   m41.12    Preset istantaneo nel PID1(SYNC1)  
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Parametri per 2 assi  
 
Tipo = b -> 1 byte, w -> word, d -> double word 
 
N.Par Tipo Val.min. Val.max.    Parametro 
 
4 d -8388608  8388607  Asse 0: Posizione 
124 d -8388608 8388607  Asse 1: Posizione 
 
8 d -8388608 8388607  Asse 0: Preset 
12    d   -8388608 8388607  Asse 0: Load Conteggio 
32 w 1       9999   Asse 0: Tolleranza 
24 d -8388608 8388607  Asse 0: Presegnale 
34 w 1  100   Asse 0: % Velocita' di linea 
36 w 1  999   Asse 0: Tempo acc./dec. 
38 w 1  999   Asse 0: Guadagno proporzionale 
40 w 0  999   Asse 0: Guadagno derivativo 
42 w 0  999   Asse 0: Guadagno integrale 
44 w 0  32000   Asse 0: Errore spazio 
46  w 1  999   Asse 0: Tempo uscita errore-spazio 
48 w 1       999   Asse 0: Tempo dec. in emergenza 
50  w 1  999   Asse 0: Tempo ispezione 
52 w 1  99   Asse 0: % Velocita' manuale 1^ grad. 
54 w 1  99   Asse 0: % Velocita' manuale 2^ grad. 
56 w 1  999   Asse 0: Tempo cambio velocita' 
60 w 1  999   Asse 0: Tempo uscita ok posizione 
16 d -8388608 8388607  Asse 0: Fine corsa positivo 
20 d -8388608 8388607  Asse 0: Fine corsa negativo 
28 d 10  400000  Asse 0: Velocita' max (imp/sec) 
62 w 1  99   Asse 0: % Vel. ricerca F.C 
64 w 1  99   Asse 0: % Vel. ricerca tacca zero 
58 w 10  999   Asse 0: Timeout errore tacca zero 
66 w -2048  2047   Asse 0: Uscita diretta DAC 
68 w 0  255   Asse 0: Modo funzionamento 
70 w 0  6   Asse 0: Numero decimali 
72    d 10000  10000000  Asse 0: Fattore 
76 d -9999999 9999999  Asse 0: Preset (con fattore) 
80 d -9999999 9999999  Asse 0: Load (con fattore) 
84    d -9999999 9999999  Asse 0: Fc positivo (con fattore) 
88 d -9999999 9999999  Asse 0: Fc negativo (con fattore) 
92    d -9999999 9999999  Asse 0: Presegnale (con fattore) 
96 w 1  9999   Asse 0: Tolleranza (con fattore) 
98    w     -32768      32767             Asse 0: Ingr. analogico 
100 d -9999999 9999999  Asse 0: Errore spazio (solo lettura) 
 
128 d -8388608 8388607  Asse 1: Preset 
132 d -8388608 8388607  Asse 1: Load Conteggio 
152 w 1  9999   Asse 1: Tolleranza 
144 d -8388608 8388607  Asse 1: Presegnale 
154 w 1  100   Asse 1: % Velocita' di linea 
156 w 1  999   Asse 1: Tempo acc./dec. 
158 w 1  999   Asse 1: Guadagno proporzionale 
160 w 0  999   Asse 1: Guadagno derivativo 
162 w 0  999   Asse 1: Guadagno integrale 
164 w 0  32000   Asse 1: Errore spazio 
166 w 1  999   Asse 1: Tempo uscita errore-spazio 
168 w 1  999   Asse 1: Tempo dec. in emergenza 
170 w 1  999   Asse 1: Tempo ispezione 
172 w 1  99   Asse 1: % Velocita' manuale 1^ grad. 
174 w 1  99   Asse 1: % Velocita' manuale 2^ grad. 
176 w 1  999   Asse 1: Tempo cambio velocita' 
180 w 1  999   Asse 1: Tempo uscita ok posizione 
136 d -8388608 8388607  Asse 1: Fine corsa positivo 
140 d -8388608 8388607  Asse 1: Fine corsa negativo 
148 d 10  400000  Asse 1: Velocita' max (imp/sec) 
182 w 1  99   Asse 1: % Vel. ricerca F.C 
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184 w 1  99   Asse 1: % Vel. ricerca tacca zero 
178 w 10  999   Asse 1: Timeout errore tacca zero 
186 w -2048  2047   Asse 1: Uscita diretta DAC 
188 w 0  255   Asse 1: Modo funzionamento 
190   w 0  6   Asse 1: Numero decimali 
192   d 10000  10000000  Asse 1: Fattore 
196 d -9999999 9999999  Asse 1: Preset (con fattore) 
200 d -9999999 9999999  Asse 1: Load (con fattore) 
204   d -9999999 9999999  Asse 1: Fc positivo (con fattore) 
208 d -9999999 9999999  Asse 1: Fc negativo (con fattore) 
212   d -9999999 9999999  Asse 1: Presegnale (con fattore) 
216 w 1  9999   Asse 1: Tolleranza (con fattore) 
218   w     -32768      32767             Asse 1: Ingr. analogico 
220 d -9999999 9999999  Asse 1: Errore spazio (solo lettura) 
 
 
Modi funzionamento assi parametri 68 e 188 
 
bit 0 = Load / Somma    (0 = load, 1 = somma) 
bit 1 = Direzione ricerca tacca 0 (0 = down, 1 = up) 
bit 2 = Modo ricerca tacca 0   (0 = interna, 1 = esterna) 
bit 3 = Modo inverter   (0 = bipolare, 1 = unipolare) 
bit 4 = Modo profilo   (0 = Trapezio, 1 = esse) 
bit 5 = Modo asse gr.1 asse 1    (0 = normale, 1 = interpolato)  
bit 6 = Modo asse gr.2 asse 0    (0 = normale, 1 = interpolato)  
bit 7 = Modo asse gr.2 asse 1    (0 = normale, 1 = interpolato)  
 
NOTA: I bit 5,6,7 sono validi solo se impostati nel parametro 68 del gruppo assi 1. 
 
 
Indirizzamento memorie speciali 
 
Corrispondenza bit memorie special function register  
 
m38.0 = } 
m38.1 = } Codice CPU (0 – 7); Master = 0, attivo solo in link mode 
m38.2 = } 
m38.3 = Buffer TX vuoto (1 = vuoto) 
m38.4 = Buffer RX disponibile ( 1 = caratteri presenti nel buffer) 
m38.5 = Incremento contrasto display (Nexus/Lynx da Ver.2.11a; Vega da Ver.1.11) 
m38.6 = Decremento contrasto display (Nexus/Lynx da Ver.2.11a; Vega da Ver.1.11) 
m38.7 
m38.8 = Task esterno in corso (vedi istruzione Rtask) 
m38.9 
m38.10 
m38.11 
m38.12 = Salva counter 
m38.13 = Salva 1^ banco dati (W512..W1023) 
m38.14 = Salva 2^ banco dati (W1024..W1535) 
m38.15 = Salva 3^ banco dati (W1536..W2047)  
          
m39.0 = Prima scansione PLC 
m39.1 = Divisione per zero 
m39.2 = Carry della istruzione Shift 
m39.3 = Timer 100 ms (50% duty cicle) 
m39.4 = Timer 1 sec (50% duty cicle) 
m39.5 = Timer 10 ms (60%,40% duty cicle) 
m39.6 =  
m39.7 = Batteria MMI Ok (se 1) (RICHIEDE FW MMI 1.14) 
m39.8 = Bit fisso (sempre 1) 
m39.9 = Campo Ok (se 1) 
m39.10 = Batteria Ok (se 1) 
m39.11 = Tasto premuto (segnale attivo per circa 30 ms) 
m39.12 = Tasto Shift premuto (solo Lynx) 
m39.13 = Allarme modulo exp.I/O non risponde 
m39.14 = Debug abilitato sulla seriale utente (se 1) 
m39.15 = Watchdog intervenuto (se 1) 
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Elenco indirizzamento bit / byte / word 
 
Ingressi campo veloci                      N. BIT ASSOLUTO 
Aw0 Ab0, Ab1 i0.0 -:- i0.3   0 -:- 3 
 
Ingressi assi 
Asse1 Aw1 Ab2 i1.0 -:- i1.7   16 -:- 23 
Asse2  Ab3 i1.8 -:- i1.15   24 -:- 31 
Asse3 Aw2 Ab4 i2.0 -:- i2.7   32 -:- 39 
Asse4  Ab5 i2.8 -:- i2.15   40 -:- 47 
 
Ingressi campo 
Aw3 Ab6  i3.0 -:- i3.7   48 -:- 55 

Ab7  i3.8 -:- i3.15   56 -:- 63 
Aw4 Ab8  i4.0 -:- i4.7   64 -:- 71 
 Ab9  i4.8 -:- i4.15   72 -:- 79 
Disponibili **      80 -:- 271 
 
Uscite assi 
Asse1 Aw17 Ab34 o1.0 -:- o1.7   272 -:- 279 
Asse2  Ab35 o1.8 -:- o1.15   280 -:- 287 
Asse3 Aw18 Ab36 o2.0 -:- o2.7   288 -:- 295 
Asse4  Ab37 o2.8 -:- o2.15   296 -:- 303 
 
Uscite campo 
Aw21 Ab42  o5.0 -:- o5.7   336 -:- 343 
 Ab43  o5.8 -:- o5.15   344 -:- 351 
Aw22 Ab44  o6.0 -:- o6.7   352 -:- 359 

Ab45  o6.8 -:- o6.15   360 -:- 367 
Disponibili **      368 -:- 511 
 
Memorie non ritentive   
Aw32  Ab64  m0.0 -:- m0.7  512 -:- 519 
  Ab65  m0.8 -:- m0.15  520 -:- 527 
Aw33  Ab66  m1.0 -:- m1.7  528 -:- 535 
  Ab67  m1.8 -:- m1.15  536 -:- 543 
Aw34  Ab68  m2.0 -:- m2.7  544 -:- 551 
  Ab69  m2.8 -:- m2.15  552 -:- 559 
Aw35  Ab70  m3.0 -:- m3.7  560 -:- 567 
  Ab71  m3.8 -:- m3.15  568 -:- 575 
Aw36  Ab72  m4.0 -:- m4.7  576 -:- 583 
  Ab73  m4.8 -:- m4.15  584 -:- 591 
Aw37  Ab74  m5.0 -:- m5.7  592 -:- 599 
  Ab75  m5.8 -:- m5.15  600 -:- 607 
Aw38  Ab76  m6.0 -:- m6.7  608 -:- 615 
  Ab77  m6.8 -:- m6.15  616 -:- 623 
Aw39  Ab78  m7.0 -:- m7.7  624 -:- 631 

Ab79  m7.8 -:- m7.15  632 -:- 639 
Aw40  Ab80  m8.0 -:- m8.7  640 -:- 647 
  Ab81  m8.8 -:- m8.15  648 -:- 655 
Aw41  Ab82  m9.0 -:- m9.7  656 -:- 663 
  Ab83  m9.8 -:- m9.15  664 -:- 671 
Aw42  Ab84  m10.0 -:- m10.7  672 -:- 679 
  Ab85  m10.8 -:- m10.15  680 -:- 687 
Aw43  Ab86  m11.0 -:- m11.7  688 -:- 695 
  Ab87  m11.8 -:- m11.15  696 -:- 703 
Aw44  Ab88  m12.0 -:- m12.7  704 -:- 711 
  Ab89  m12.8 -:- m12.15  712 -:- 719 
Aw45  Ab90  m13.0 -:- m13.7  720 -:- 727 
  Ab91  m13.8 -:- m13.15  728 -:- 735 
 
Aw46  Ab92  m14.0 -:- m14.7  736 -:- 743 
  Ab93  m14.8 -:- m14.15  744 -:- 751 
Aw47  Ab94  m15.0 -:- m15.7  752 -:- 759 
  Ab95  m15.8 -:- m15.15  760 -:- 767 
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Memorie ritentive 
Aw48  Ab96  m16.0 -:- m16.7  768 -:- 775 
  Ab97  m16.8 -:- m16.15  776 -:- 783 
Aw49  Ab98  m17.0 -:- m17.7  784 -:- 791 
  Ab99  m17.8 -:- m17.15  792 -:- 799 
Aw50  Ab100  m18.0 -:- m18.7  800 -:- 807 
  Ab101  m18.8 -:- m18.15  808 -:- 815 
Aw51  Ab102  m19.0 -:- m19.7  816 -:- 823 
  Ab103  m19.8 -:- m19.15  824 -:- 831 
Aw52  Ab104  m20.0 -:- m20.7  832 -:- 839 
  Ab105  m20.8 -:- m20.15  840 -:- 847 
Aw53  Ab106  m21.0 -:- m21.7  848 -:- 855 
  Ab107  m21.8 -:- m21.15  856 -:- 863 
Aw54  Ab108  m22.0 -:- m22.7  864 -:- 871 
  Ab109  m22.8 -:- m22.15  872 -:- 879 
Aw55  Ab110  m23.0 -:- m23.7  880 -:- 887 
  Ab111  m23.8 -:- m23.15  888 -:- 895 
Aw56  Ab112  m24.0 -:- m24.7  896 -:- 903 
  Ab113  m24.8 -:- m24.15  904 -:- 911 
Aw57  Ab114  m25.0 -:- m25.7  912 -:- 919 
  Ab115  m25.8 -:- m25.15  920 -:- 927 
Aw58  Ab116  m26.0 -:- m26.7  928 -:- 935 
  Ab117  m26.8 -:- m26.15  936 -:- 943 
Aw59  Ab118  m27.0 -:- m27.7  944 -:- 951 
  Ab119  m27.8 -:- m27.15  952 -:- 959 
Aw60  Ab120  m28.0 -:- m28.7  960 -:- 967 
  Ab121  m28.8 -:- m28.15  968 -:- 975 
Aw61  Ab122  m29.0 -:- m29.7  976 -:- 983 
  Ab123  m29.8 -:- m29.15  984 -:- 991 
Aw62  Ab124  m30.0 -:- m30.7  992 -:- 999 
  Ab125  m30.8 -:- m30.15  1000 -:- 1007 
Aw63  Ab126  m31.0 -:- m31.7  1008 -:- 1015 
  Ab127  m31.8 -:- m31.15  1016 -:- 1023 
Aw64  Ab128  m32.0 -:- m32.7  1024 -:- 1031 
  Ab129  m32.8 -:- m32.15  1032 -:- 1039 
Aw65  Ab130  m33.0 -:- m33.7  1040 -:- 1047 
  Ab131  m33.8 -:- m33.15  1048 -:- 1055 
Aw66  Ab132  m34.0 -:- m34.7  1056 -:- 1063 
  Ab133  m34.8 -:- m34.15  1064 -:- 1071 
Aw67  Ab134  m35.0 -:- m35.7  1072 -:- 1079 
  Ab135  m35.8 -:- m35.15  1080 -:- 1087 
Aw68  Ab136  m36.0 -:- m36.7  1088 -:- 1095 
  Ab137  m36.8 -:- m36.15  1096 -:- 1103 
Aw69  Ab138  m37.0 -:- m37.7  1104 -:- 1111 
  Ab139  m37.8 -:- m37.15  1112 -:- 1119 
 
Memorie di controllo (Special function register) 
Aw70  Ab140  m38.0 -:- m38.7 
  Ab141  m38.8 -:- m38.15 
Aw71  Ab142  m39.0 -:- m39.7 
  Ab143  m39.8 -:- m39.15 
 
Memorie errori assi 
Asse1 Aw72  Ab144  m40.0 -:- m40.7 
Asse2   Ab145  m40.8 -:- m40.15 
Asse3 Aw73  Ab146  m41.0 -:- m41.7 
Asse4   Ab147  m41.8 -:- m41.15 
 
 
**Bit disponibili per eventuali espansioni I/O o per utilizzo comune 
NOTA: L’utilizzo del numero bit assoluto è possibile solo con apparati     
Nexus/Lynx/Vega. 
 


